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อุตสาหกรรมหุ่นยนต์กับการพัฒนาภาคการผลิตของไทย (ตอนท่ี 1)
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ในระยะที่ผ่านมา ศักยภาพการท างานของหุ่นยนต์ได้รับการพัฒนาอย่างต่อเนื่องตามความก้าวหน้าของนวัตกรรม ขณะเดียวกันภาคการผลิตทั่วโลกได้น า
หุ่นยนต์มาใช้ในกระบวนการท างานมากขึ้นเป็นล าดับ ส าหรับประเทศไทย ปริมาณความต้องการหุ่นยนต์มีแนวโน้มเพิ่มขึ้นอย่างก้าวกระโดด และคาดว่าจะ
ขยายตัวสูงกว่าอัตราการเติบโตของอุปสงค์ในตลาดโลก วิจัยกรุงศรี มองว่า ไทยมีความสามารถในการผลิตและส่งออกหุ่นยนต์ประเภทแขนกล รวมถึงอุปกรณ์
ขับเร้าและอุปกรณ์ทางกลที่ใช้ในการผลิตหุ่นยนต์อุตสาหกรรม การพัฒนานวัตกรรมด้านหุ่นยนต์ของผู้ประกอบการ พร้อมกับการปรับใช้หุ่นยนต์ใน
ภาคอุตสาหกรรม ถือเป็นสิ่งจ าเป็นต่อการพัฒนาภาคการผลิตของไทยเพื่อให้สอดคล้องกับการปรับระบบการผลิตในห่วงโซ่อุปทานของโลก

 หุ่นยนต์: หนึ่งในอุตสาหกรรมเป้าหมายของไทย

หุ่นยนต์ได้เข้ามามีบทบาทอย่างมากในการปฏิรูประบบการผลิต ทั้งยังช่วยในการปรับปรุงกระบวนการผลิตสินค้าและบริการภายในโรงงาน ร้านค้ า หรือ
สถานประกอบการให้เป็นไปอย่างราบรื่น เที่ยงตรงแม่นย า รวมถึงการลดขั้นตอนและเพ่ิมความรวดเร็วของกระบวนการผลิตทั้งตลอดห่วงโซ่อุปทาน ช่วยลดต้นทุน
ของผู้ประกอบการ ยกระดับความพึงพอใจของผู้บริโภค และเพิ่มผลิตภาพการผลิตของระบบเศรษฐกิจโดยรวม การน าเข้าหุ่นยนต์ของไทยระหว่างช่วงปี 2558-
2560 เพิ่มขึ้นต่อเนื่อง International Federation of Robotics (2019) ระบุว่า ในปี 2560 ประเทศไทยน าเข้าหุ่นยนต์เป็นจ านวน 3,386 ยูนิต เพิ่มขึ้นถึงร้อยละ 
28.0 เม่ือเทียบกับการขยายตัวร้อยละ 3.5 ในปี 2559 ส่วนใหญ่เป็นหุ่นยนต์ที่ใช้เพื่อการล าเลียงในระบบสายพาน และการบรรจุภัณฑ์ อย่างไรก็ตาม 
ผู้ประกอบการไทยส่วนใหญ่ยังเป็นเพียงผู้ใช้งาน ไม่สามารถพัฒนาหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติได้เอง 

อุตสาหกรรมหุ่นยนต์ นับเป็น 1 ใน 10 อุตสาหกรรมเป้าหมายในการยกระดับการเติบโตทางเศรษฐกิจจากการขับเคลื่อนด้วยนวัตกรรมและเทคโนโลยี หรือ 
นโยบายประเทศไทย 4.0 ดังนั้น หุ่นยนต์จึงถือเป็นกลไกที่ช่วยปรับกระบวนการผลิตให้ตอบสนองต่อความต้องการของผู้บริโภค (Mass customization) ที่มีความ
หลากหลายและเปลี่ยนแปลงได้ตลอดเวลา จากความส าคัญดังกล่าว วิจัยกรุงศรี จึงได้ศึกษาถึงบทบาทของหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ รวมถึงส ารวจระบบนิเวศ
ของหุ่นยนต์ในตลาดโลกและเปรียบเทียบกับสถานะของประเทศไทย รวมทั้งประเมินศักยภาพในการผลิตและส่งออกหุ่นยนต์ของไทย

 หุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ

โดยทั่วไปแล้ว หุ่นยนต์เป็นเครื่องจักรกลที่สร้างขึ้นมาเพื่อช่วยท างาน อาจสามารถท ากิจกรรมบางอย่างแทนมนุษย์ได้ด้วยตนเอง โดยมีระบบอัตโนมัติเป็นตัว
ควบคุมจากการตั้งโปรแกรมเพ่ือให้หุ่นยนต์สามารถท างานได้ตามล าดับแผนการท างานก่อนหลัง รวมถึงอาจสามารถตัดสินใจในบางเร่ืองได้เอง

ในระดับสากล  International Federation of Robotics หรือ IFR ได้ให้ค าจ ากัดความว่า หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ (Robotic and automation) 
หมายถึง เคร่ืองจักรกลท่ีมีระบบควบคุมแบบอัตโนมัติ สามารถเปล่ียนแปลงค าส่ังให้ท างานได้ รองรับการปรับเปล่ียนเพื่อตอบสนองการใช้งานท่ี
ต่างวัตถุประสงค์กันได้ อาจจะติดตั้งอยู่กับที่หรือสามารถเคลื่อนที่ได้ทั้งในแนวระนาบ แนวดิ่ง หรือรอบทิศทาง โดยสร้างขึ้นมาเพื่อช่วยท างานหรือท ากิจกรรม
บางอย่างแทนมนุษย์ สามารถตั้งโปรแกรมการท างาน เพ่ือจัดล าดับแผนการท างานก่อนหลงั หรือตัดสินใจได้ ทั้งนี้ หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติต่างมีความเกี่ยวข้อง
กัน หุ่นยนต์จะสามารถท างานได้จากการท างานของโปรแกรมการตัดสินใจในระบบอัตโนมัติ 

ในประเทศไทย กระทรวงอุตสาหกรรม  และส านักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ (สวทช.) นิยามว่า หุ่นยนต์ (Robotic) คือ เคร่ืองจักรท่ี
ถูกควบคุมโดยอัตโนมัติ สามารถใช้งานได้เอนกประสงค์ โดยโปรแกรมการเคล่ือนท่ีจะออกแบบให้สามารถบังคับให้หุ่นยนต์เคล่ือนท่ีได้อย่างน้อย
3 แกน หรือมากกว่า โดยท่ีหุ่นยนต์อาจจะอยู่กับที่หรือย้ายต าแหน่งได้

ขณะที่ ระบบอัตโนมัติ (Automation) หมายถึง ระบบ หรือกลไก ท่ีสามารถท างานได้ด้วยตนเองอย่างมีข้ันตอน มีกระบวนการตามการส่ังการ
การควบคุมหรือการเขียนโปรแกรมบังคับอย่างเป็นระบบ เพื่อให้บรรลุวัตถุประสงค์ท่ีตั้งเอาไว้ เช่น ระบบการบรรจุ จัดเรียงสนิคา้ โดยที่ตวัระบบจะ
ประกอบดว้ย ระบบกลไกไฮดรอลิก แมคคานิค คอมพิวเตอร์ อุปกรณ์ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ ซึ่งมีการสั่ง วางแผน และบังคับให้หุน่ยนต์ท างานอยา่งเป็นระบบ ซึ่ง
จะสามารถเปลี่ยนแปลงการท างานตามปริมาณงานหรือตามเง่ือนไขต่างๆไดด้้วยตนเองผ่านการตั้งโปรแกรม
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องค์ประกอบพื้นฐานของหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ

การท างานของหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติจะประกอบด้วยอุปกรณ์หลัก 4 
ประเภท ได้แก่ 

1) อุปกรณ์ทางกล (Mechanic) ได้แก่ ชิ้นส่วนที่ใช้เป็นองค์ประกอบของ
แกนการเคลื่อนไหว เช่น เพลา เฟือง น็อต สายพาน สปริง ข้อต่อ 

2) อุปกรณ์ขับเร้า (Actuator) ได้แก่ ชิ้นส่วนที่เปลี่ยนพลงังานไฟฟ้าให้เปน็
พลังงานกล เช่น มอเตอร์ ระบบไฮดรอลิก 

3) อุปกรณ์ตรวจรู้ (Sensor) ได้แก่ ช้ินส่วนส าหรับตรวจวัดปริมาณของตัว
แปรต่างๆ ที่ใช้ในการรับค่าปริมาณทางฟิสิกส์  เช่น แสง สี อุณหภูมิ 
เสียง แรง หรือความดัน แล้วแปลงเป็นสัญญาณไฟฟ้าที่สามารถน าไป
ประมวลผลต่อได้

4) อุปกรณ์ควบคุม (Controller) ได้แก่ สมองกลที่ควบคุมการท างานของ
หุ่นยนต์ ท าหน้าที่ประมวลผล 

 หุ่นยนต์กบักระบวนการผลิต

การใช้งานหุ่นยนต์ในกระบวนการผลิตนั้นได้รับการพัฒนาอย่างต่อเนื่องโดยเฉพาะความสามารถในการสื่อสารระหว่างหุ่นยนต์กับเครื่องจักรด้วยกันเอง การ
โต้ตอบกับมนุษย์ และการพัฒนาความสามารถในการเรียนรู้ของหุ่นยนต์ ศักยภาพในการท างานของหุ่นยนต์ที่สูงขึ้นส่งผลให้การใช้มีแนวโน้มเพ่ิมมากขึ้น อย่างไร
ก็ตาม การปรับเปลี่ยนมาใช้หุ่นยนต์ในกระบวนการผลิตก็มีต้นทุนส าหรับผู้ประกอบการที่ต้องลงทุนและใช้เวลาปรับโรงงานหรือสถานประกอบการ แบกรับภาระ
ค่าใช้จ่ายในการติดตั้ง บ ารุงรักษา รวมถึงการพัฒนาทักษะของพนักงานเพ่ือน าหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติมาใช้งาน ดังนั้นผู้ประกอบการจึงต้องพิจารณาถึงความ
คุ้มค่าในการลงทุนน าเอาหุน่ยนต์มาใช้ว่าจะสามารถช่วยเพ่ิมประสิทธิภาพการผลิตและคุ้มกับต้นทุนที่ต้องจ่ายมากน้อยเพียงใด ในทางปฏิบัติแล้ว ระบบการผลิต
จ าเป็นต้องปรับให้สอดคล้องกับสถานการณ์ที่อาจเปลี่ยนแปลงได้ตลอดเวลา อาทิ การปรับปริมาณการผลิต ปรับแบบของผลิตภัณฑ์แต่ละโมเดล รวมถึงการปรับ
ปริมาณสั่งซ้ือสินค้า และการบริหารคลังสินคา้ ดังนั้น หากสามารถน าหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติมาใช้ กระบวนการผลิตจะสามารถไหลลื่นได้อย่างต่อเนื่องโดยไม่
มีภาวะคอขวด หุ่นยนต์จึงไม่เพียงแต่จะท าให้การผลิตเป็นแบบอัตโนมัติ แต่ยังเพิ่มประสิทธิภาพและช่วยให้กระบวนการผลิตมีความยืดหยุ่น

โดยทั่วไปแล้ว กระบวนการผลิตสินค้าประกอบด้วยงานที่มีลักษณะที่ต่างกันหลายแบบ ทั้งลักษณะงานฝีมือ (Manual) ที่ต้องอาศัยความประณีตหรือทักษะ
เชิงช่างของมนุษย์ หรือลักษณะงานที่ต้องท าซ้ าแบบเดยีวกัน (Routine) ซึ่งจะมีรูปแบบตายตัว หรือมีเง่ือนไขให้ได้มาตรฐานคงเส้นคงวาโดยปราศจากข้อผิดพลาด 
และอีกลักษณะหนึ่งเป็นงานที่มีความซับซ้อน ไม่สามารถก าหนดรูปแบบที่ตายตัวได้ (Abstract) โดยเป็นประเภทงานสร้างสรรค์ หรืองานที่ต้องอาศัยข้อมูล
ประกอบการตัดสินใจ หรืองานที่ต้องประสานหรือแก้ไขปัญหา ในบรรดางานทั้งสามแบบนี้ งานที่ต้องท าซ้ าหรือก าหนดเง่ือนไขได้ อาจเปลี่ยนไปใช้หุ่นยนต์ที่มีการ
ตั้งโปรแกรมควบคุมการท างาน ขณะที่ยังมีข้อจ ากัดในการน าหุ่นยนต์มาใช้ส าหรับงานที่มีความซับซ้อนหรืองานที่ต้องใช้ฝีมือ อย่างไรก็ตาม ในปัจจุบันหุ่นยนต์
สามารถท างานที่ซับซ้อนมากขึ้นและเลือกวิธีการที่เหมาะสมที่สุดได้ด้วยตนเอง นอกจากนั้นยังสามารถใช้ประโยชน์จากการรวบรวมข้อมูลบนฐาน ข้อมูลขนาด
ใหญ่ รวมถึงการสื่อสารโต้ตอบกันระหว่างอุปกรณ์ และใช้เทคนิคการประมวลผลแบบกลุ่มเมฆ (Cloud computing) ที่กระจายการตัดสินใจออกไปสู่ระดับหน่วย
ย่อย ช่วยให้การผลิตมีความยืดหยุ่น สอดคล้องกับสภาพการณ์ที่เปลี่ยนแปลงไป  

จากหลักการข้างต้น การประยุกต์ใช้หุ่นยนต์ในกระบวนการผลิต จึงอาจแบ่งออกตามลักษณะงาน (Task-based approach) ได้เป็น 2 ประเภท คือ 

1) หุ่นยนต์กึ่งอัตโนมัติ (Semi-automated robot) เป็นหุ่นยนต์ท่ีควบคุมโดยมนุษย์ หรือมีการแทรกแซงโดยมนุษย์ คือ การมีปฏิสัมพันธ์ระหว่าง
มนุษย์กับหุ่นยนต์ ทั้งการติดต่อสื่อสารทางกายภาพ หรือการแลกเปลี่ยนข้อมูลระหว่างกัน โดยหุ่นยนต์จะรับค าสั่งเพื่อท างาน และถูกน ามาใช้ในงานที่
ต้องมีการท าซ้ า หรืออาศัยความละเอียดแม่นย า ตลอดจนงานที่มีอันตรายสูง แต่ขั้นตอนอ่ืนที่เหลือส่วนใหญ่ยังต้องอาศัยมนุษย์เป็นหลัก ก ารผลิตที่ใช้
หุ่นยนต์แบบกึ่งอัตโนมัติจะมีลักษณะเป็นช่วง ชิ้นงานที่ผ่านการผลิตจากขั้นตอนหนึ่งไปยงัอีกขั้นตอนหนึง่อาจต้องพักรอก่อนป้อนเข้าสู่สถานีการผลิตถัดไป 
จึงไม่เกิดประสิทธิภาพสูงสุดในกระบวนการผลิต 

2) หุ่นยนต์อัตโนมัติ (Fully-automated robot) เป็นหุ่นยนต์ที่มีความสามารถในการท างานอย่างเป็นอิสระโดยปราศจากการแทรกแซงควบคุมโดย
มนุษย์ อีกท้ังยังสามารถตัดสินใจได้เองแม้จะต้องเผชิญกับสภาวะท่ีมิได้คาดการณ์ไว้ล่วงหน้า การใช้หุ่นยนต์อัตโนมัติจะช่วยให้การผลิตเป็น
แบบต่อเนื่อง ซึ่งชิ้นงานระหว่างท าจะเลื่อนไหลโดยไม่จ าเป็นต้องพักรอ จึงสามารถใช้พื้นที่ในโรงงานได้อย่างคุ้มค่า ลดพื้นที่การเก็บ วัตถุดิบและงาน
ระหว่างท า หน่วยย่อยแต่ละขั้นตอนถูกออกแบบให้สามารถตัดสินใจได้อย่างเหมาะสมที่สุด (Optimal solution) มนุษย์จะเป็นผู้ดูแลรักษาระบบโดย
ภาพรวมเท่านั้น หุ่นยนต์อัตโนมัติจึงช่วยให้สามารถควบคุมคุณภาพการผลิตและเพ่ิมประสิทธิภาพการผลิตได้

Figure 1: Robotic Components
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1) ผู้ผลิตและจัดหาวัตถุดิบ เป็นกลุ่มผู้ประกอบการทีผ่ลิตหรือรวบรวมวัตถดุิบให้แก่ผู้ผลิตชิ้นสว่นและอุปกรณ์ที่ใช้ในการประกอบหุน่ยนต์และออกแบบระบบ
อัตโนมัติ เช่น เหล็ก โลหะ พลาสติก

2) อุตสาหกรรมต้นน้ า (Upstream industry) เป็นกลุ่มผู้ประกอบการที่เป็นผู้ผลิตชิ้นส่วนและอุปกรณ์ (Component manufacturer) ที่ใช้ในการประกอบ
หุ่นยนต์ ซึ่งเป็นสว่นของเครื่องจักรกลหรือฮาร์ดแวร์ (Hardware) เช่น อุปกรณ์ขับเร้า อุปกรณ์ทางกล อุปกรณ์ตรวจรู้ และ อุปกรณ์ควบคุม เช่น มอเตอร์ ก้าน
ต่อโยง สวิทช์ หรือ แผงวงจรรวม และผู้พัฒนาซอฟตแ์วร์หรือโปรแกรมส าเร็จรูป (Software developer) ที่ใช้กับอุปกรณ์ต่างๆ เช่น โปรแกรมควบคุม
ระบบเซ็นเซอร์

3) อุตสาหกรรมกลางน้ า (Midstream industry) ได้แก่ กลุ่มผู้ประกอบการที่เป็นผู้ออกแบบหุ่นยนต์ (Robot designer) เพ่ือให้สามารถท างานในสถานกีาร
ผลิตไดส้อดคล้องกับลกัษณะงานแต่ละประเภท เช่น เช่ือมโลหะ พ่นสี ประกอบของ อีกส่วนหนึ่งคือ กลุ่มผู้ประกอบการทีเ่ป็นผู้ประกอบชิ้นส่วนหรือผู้ผลิต
ช้ินส่วนหุ่นยนต์ (Original Equipment Manufacturer: OEM) ซึ่งเป็นผู้ประกอบการผลติสินค้าตามค าสั่งของเจ้าของโรงงานหรือสถานประกอบการ และ
อาจว่าจ้างผู้ออกแบบหุน่ยนต์ให้เปน็ผูช้่วยพัฒนาตน้แบบ สว่นสุดทา้ยคือ ผู้บูรณาการระบบ (System Integrator: SI) ซึ่งท าหน้าที่รวมหุ่นยนต์ อุปกรณ์
อัตโนมัติ และระบบซอฟแวร์ต่างๆเข้าด้วยกันเป็นระบบอัตโนมัติ

4) อุตสาหกรรมปลายน้ า (Downstream industry) ได้แก่ การบริการติดตั้งและเช่ือมต่อหุ่นยนต์ให้เข้ากับระบบการผลิตอื่น เช่น การออกแบบและแกไ้ข
พื้นที่โรงงาน สถานประกอบการ รวมถึงการบริการให้ค าปรึกษา ฝึกอบรมและพัฒนาทักษะแรงงานทีต่้องท างานร่วมกับหุ่นยนต์

5) ผู้ใช้งาน ประกอบดว้ย กลุ่มผู้ใช้งานหลัก 2 กลุ่ม คือ ผู้ใช้งานหุ่นยนต์อุตสาหกรรม (Industrial Robot) ซึ่งเป็นหุ่นยนต์ในโรงงานส าหรับการผลติสนิค้า
อุตสาหกรรม และ ผู้ใช้งานหุ่นยนต์บริการ (Service Robot) มักเป็นผู้ช่วยหรือท างานบางอย่างแทนมนุษย์ อาจมีการออกแบบให้ลักษณะคลา้ยมนษุย์ หรอื
สามารถโตต้อบกับมนุษย์ได้ นอกจากนี้ ยังอาจเป็นหุ่นยนต์ภาคสนามเพื่อใช้ในงานเชิงส ารวจหรือใช้กับภาระกิจที่มีความเสี่ยงภัย หุ่นยนต์ทีผ่ลิตได้เหล่านี้
ส่วนหนึ่งจะจ าหน่ายภายในประเทศ ขณะที่อีกส่วนหนึ่งจะส่งออกไปจ าหน่ายยงัตลาดต่างประเทศ

 ห่วงโซ่อุปทานของหุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติ

การผลิตหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ เกี่ยวข้องกับหลายกลุ่มอุตสาหกรรม ทั้งผู้ผลิตวัตถุดิบ ผู้ผลิตชิ้นส่วน ผู้พัฒนาซอฟต์แวร์ ผู้ออกแบบหุ่นยนต์ ผู้ประกอบ
ชิ้นส่วน ผู้บูรณาการระบบ ผู้บริการติดตั้งหุ่นยนต์ ไปจนถึงผู้ใช้งาน ซ่ึงห่วงโซ่อุปทานของอุตสาหกรรมหุ่นยนต์สามารถจ าแนกได้ดังนี้

 ระบบนิเวศของอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของโลก

วิจัยกรุงศรี วิเคราะห์โดยใช้ฐานข้อมูลของ IFR พบว่า ในช่วงประมาณ 5 ปีท่ีผ่านมาน้ัน ปริมาณความต้องการหุ่นยนต์ท่ัวโลกเติบโตอย่างก้าว
กระโดด โดยในปี 2554 มียอดจ าหน่ายหุ่นยนต์ในตลาดโลกประมาณ 166,028 ตัว ขณะที่ในปี 2560 ยอดจ าหน่ายหุ่นยนต์ได้เพิ่มข้ึนเป็น 381,335 ตัว คิด
เป็นประมาณ 2.3 เท่า และมีอัตราการขยายตัวของยอดจ าหน่ายในช่วงดังกล่าวเฉล่ียประมาณร้อยละ 15.5 ต่อปี การเติบโตของความต้องการหุ่นยนต์ใน
ตลาดโลกดังกล่าวได้รับปัจจัยสนับสนุนจากทั้งทางด้านอุปสงค์ต่อการน าหุ่นยนต์มาใช้ในกระบวนการผลิต รวมทั้งปัจจัยทางด้านอุปทานจากความก้าวหน้าของ
นวัตกรรมที่ช่วยให้ต้นทุนการประยุกต์ใช้หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติในกระบวนการผลิตลดลง จึงเกิดความคุ้มค่าในการปรับระบบการผลิตจากแบบดั้งเดิมที่เน้น
การใช้แรงงานคนมาเป็นระบบโรงงานอัจฉริยะมากยิ่งขึ้น
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Figure 2: The Robotics and Automated Systems Supply Chain
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 อุปสงค์ต่อหุ่นยนต์

หากพิจารณาจากทางด้านอุปสงค์ต่อการใช้หุ่นยนต์ของประเทศต่างๆทั่ว
โลกจะพบว่า ปริมาณความต้องการหุ่นยนต์ทั่วโลกท่ีขยายตัวเร่งข้ึนอย่าง
รวดเร็วน้ันส่วนหน่ึงเป็นผลจากภูมิภาคเอเชีย ซึ่งปริมาณความต้องการใช้
หุ่นยนต์เพ่ิมขึ้นจากจ านวน 84,695 ตัวในปี 2554 เป็น 240,920 ตัว ในปี 2560 
หรือเพิ่มข้ึนถึงประมาณ 2.8 เท่า โดยมีอัตราการขยายตัวในช่วงดังกล่าว
สูงถึงร้อยละ 19.8 ต่อปี ซึ่งเป็นการเติบโตที่สูงกว่าอัตราการขยายตัวของ
ความต้องการหุ่นยนต์ในตลาดโลก ทั้งนี้ ตลาดในภูมิภาคเอเชียมีสัดส่วนสูงถึง
ร้อยละ 63.2 ของปริมาณความต้องการหุ่นยนต์ในตลาดโลก ขณะที่ในภูมิภาค
ยุโรปคิดเป็นสัดส่วนร้อยละ 17.4 ส่วนความต้องการหุ่นยนต์จากตลาดอเมริกา
มีสัดส่วนร้อยละ 12.1 ตลาดในภูมิภาคเอเชีย จึงมีส่วนแบ่งสูงถึงประมาณ
เกือบ 2 ใน 3

เม่ือมองถึงการขยายตัวในระยะต่อไป IFR ประมาณการว่า ปริมาณ
ความต้องการหุ่นยนต์ในภูมิภาคเอเชีย จะขยายตัวต่อเน่ืองในอัตรา
ร้อยละ 15.9 ระหว่างปี 2561-2564 โดยเพิ่มจากจ านวน 281,500 ตัวในปี 
2561 เป็น 434,500 ตัว ในปี 2564 หรือเพิ่มข้ึนอีกถึงประมาณ 1.54 เท่า
ขณะที่ปริมาณความต้องการหุ่นยนต์ในตลาดโลกนั้น คาดว่าจะเพิ่มขึ้นจาก
จ านวน 421,000 ตัวในปี 2561 เป็น 630,000 ตัวในปี 2564 หรือเพิ่มขึ้น
ประมาณ 1.49 เท่า โดยมีอัตราการขยายตัวเฉลี่ยในช่วงปี 2561-2564 
ประมาณร้อยละ 13.4 ต่อปี การเติบโตของปริมาณความต้องการหุ่นยนต์ของ
โลกในระยะต่อไปจึงยังคงถูกขับเคลื่อนจากอุปสงค์ในภูมิภาคเอเชียเป็นหลัก 
ทั้งนี้ เนื่องจากกลุ่มประเทศเหล่านี้อยู่ในช่วงการเร่งปรับระบบการผลิตมาใช้
หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติเพื่อยกระดับการผลิตในอุตสาหกรรมที่ ใช้
เทคโนโลยีขั้นสูง

กลุ่มประเทศในภูมิภาคเอเชียก าลังอยู่ในช่วงปรับระบบการผลิตสินค้า
อุตสาหกรรมจากพึ่งพาการใช้แรงงานไปสู่การน าเทคโนโลยีหุ่นยนต์มาใช้ใน
กระบวนการผลิต จากการวัดอัตราการใช้หุ่นยนต์ต่อแรงงาน 10,000 คน 
(Robot density) ที่สะท้อนระดับการประยุกต์ใช้หุ่นยนต์ (Adoption) โดยใช้
ฐานข้อมูลของ IFR พบว่า สัดส่วนการใช้หุ่นยนต์เทียบกับจ านวนคนงานของ
ประเทศในภูมิภาคเอเชียยังถือว่าค่อนข้างต่ า โดยในปี 2560 ความหนาแน่น
ของหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรมของประเทศในภูมิภาคเอเชีย มีค่าเท่ากับ 75 
ตัวต่อแรงงาน 10,000 คน ขณะที่ อัตราความหนาแน่นของหุ่นยนต์
ภาคอุตสาหกรรมในภูมิภาคยุโรปเท่ากับ 106 ส่วนในภูมิภาคอเมริกาเท่ากับ 
91 ส่วนค่าเฉลี่ยของทั้งโลกเท่ากับ 85 ตัวต่อแรงงาน 10,000 คน  การน า
หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติมาใช้ในภูมิภาคเอเชียยังคงมีอัตราต่ ากว่าภูมิภาค
อ่ืนและมีความจ าเป็นต้องน าหุ่นยนต์มาใช้เพิ่มผลิตภาพการผลิต

ประเทศจีน ญี่ปุ่น เกาหลีใต้ และไต้หวัน นั้น ถือได้ว่ามีบทบาทอย่างมากในการผลักดันการเติบโตของอุปสงค์ต่อหุ่นยนต์ในภูมิภาคเอเชีย ดัง
จะเห็นได้จากจ านวนความต้องการหุ่นยนต์ของจีนที่คิดเป็นสัดส่วนสูงถึงร้อยละ 52.7 ของปริมาณความต้องการหุ่นยนต์ของประเทศในภูมิภาคเอเชียทั้งหมด 
ในช่วงระหว่างปี 2554-2560 ปริมาณความต้องการใช้หุ่นยนต์ของกลุ่มประเทศดังกล่าว เพิ่มขึ้นจากจ านวน 88,698 ตัวในปี 2554 เป็น 261,826 ตัว ในปี 2560 
หรือเพิ่มขึ้นถึงประมาณสามเท่า และมีอัตราการขยายตัวสูงถึงร้อยละ 20.5 โดยเฉลี่ยต่อปี แต่ถ้าหากพิจารณาเฉพาะประเทศจีนจะเห็นว่า ปริมาณอุปสงค์ต่อ
หุ่นยนต์ในช่วงเวลาดังกล่าวเพิ่มขึ้นถึงร้อยละ 37.1 สูงกว่าไต้หวันที่ขยายตัวร้อยละ 22.2 รวมถึงเกาหลีใต้ และญี่ปุ่นที่ขยายตัวร้อยละ 10.1 และ 9.1 ตามล าดับ 
ทั้งยังเป็นที่น่าสังเกตวา่ปริมาณความต้องการหุ่นยนตข์องจีนเติบโตเพ่ิมสูงขึ้นอย่างมาก โดยเพ่ิมขึ้นจากจ านวน 22,577 ตัวในปี 2554 เป็น 137,920 ตัวในปี 2560
หรือเพ่ิมมากขึ้นถึงประมาณ 6.1 เท่า

Figure 3: Demand for Robots 2011-2017 and Projected 
Demand 2018-2021, by Region
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Figure 4: Regional Share of Global Demand for Robots, 2017

Source: International Federation of Robotics (2019), compiled by Krungsri Research
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 อุปทานการผลิตหุ่นยนต์

ในส่วนของปัจจัยจากด้านอุปทานนั้น การพัฒนานวัตกรรมในระยะหลายปีที่ผ่านมาได้ช่วยสนับสนุนการเปลี่ยนผ่านของระบบการผลิตจากระบบ
ดั้งเดิมมาเป็นระบบโรงงานอัจฉริยะได้อย่างมาก โดยเฉพาะความก้าวหน้าของเทคโนโลยีท่ีช่วยให้อุปกรณ์ตรวจรู้ (Sensor) ในปัจจุบันมีขนาดเล็ก
ลง ตลอดจนพัฒนาการของปัญญาประดิษฐ์ในการสร้างอัลกอริทึมท่ีสามารถเรียนรู้และท านายผลลัพธ์ของข้อมูลจ านวนมากได้ มีส่วนช่วยลดความ
จ าเป็นในการเก็บข้อมูลและเพิ่มความสามารถในการประมวลผลได้เร็วขึ้น ท าให้ภาระค่าใช้จ่ายที่เกี่ยวกับต้นทุนของอุปกรณ์ควบคุม (Controller) ลดน้อยลง 
ขณะเดียวกันเทคโนโลยีด้านวัสดุศาสตร์และการพิมพ์แบบสามมิติ (3-D printing) จะส่งผลให้ต้นทุนการผลิตหุ่นยนต์ลดลงไปอย่างมาก Boston Consulting
Group (2019) ประมาณการว่า ภายในปี 2568 ต้นทุนการผลิตหุ่นยนต์อุตสาหกรรมจะลดลงเมื่อเทียบกับช่วงสิบปีที่ผ่านมาถึงประมาณร้อยละ 65.3
ปัจจัยเหล่านี้ล้วนส่งผลให้การปรับมาใช้หุ่นยนต์มีความคุ้มค่าและมีความเป็นไปได้ในการลงทุนมากยิ่งขึ้น

 ทิศทางการค้าหุ่นยนต์ในตลาดโลก 

เพ่ือให้เข้าใจถึงทิศทางการค้าหุ่นยนต์ในตลาดโลกมากยิ่งขึ้น วิจัยกรุงศรี ได้วิเคราะห์บทบาทของประเทศผู้ส่งออกและผู้น าเข้าส าคัญๆ ซึ่งถือเป็นผู้เล่นหลัก
ในอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของโลกโดยใช้ฐานข้อมูล Trademap ที่มีการจัดจ าแนกมูลค่าการค้าระหว่างประเทศของอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ตามพิกัดศุลกากรระบบ
ฮาร์โมไนซ์ (Harmonized System Code) 

จากข้อมูลการส่งออกในปี 2561 นั้น พบว่า ประเทศญี่ปุ่นเป็นผู้ส่งออกหุ่นยนต์อันดับหน่ึงของโลกในสัดส่วนร้อยละ 33.0 รองลงมาเป็นเยอรมัน 
และอิตาลี ซึ่งมีสัดส่วนการส่งออกในตลาดโลกคิดเป็นร้อยละ 11.8 และร้อยละ 7.1 ตามล าดับ ทั้งนี้ผู้ผลิตหุ่นยนต์ป้อนตลาดโลกรายใหญ่จะจ ากัดอยู่ใน
ประเทศญี่ปุ่น และเยอรมัน (เช่น Yaskawa และ Fanuc ของญี่ปุ่น และ Kuka ของเยอรมัน) นอกจากนี้ยังมีผู้ผลิตจากกลุ่มประเทศในภูมิภาคยุโรป เช่น ฝรั่งเศส 
เดนมาร์ก รวมไปถึงจากจีน และสหรัฐอเมริกา ซึ่งต่างมีความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

การกระจุกตัวของผู้ผลิตหุ่นยนต์อุตสาหกรรมรายใหญ่ของโลกในกลุ่มประเทศอุตสาหกรรม บ่งชี้ว่า อุตสาหกรรมหุ่นยนต์มีลักษณะรวมตัวเป็นกลุ่ม 
(Cluster) โดยธรรมชาติ เนื่องจากเป็นการผลิตอุปกรณ์ป้อนโรงงานผลิตชิ้นส่วนและประกอบชิ้นส่วนในอุตสาหกรรมที่มีกระบวนการผลิตซับซ้อน จ าเป็นต้อง
พึ่งพาการวิจัยและพัฒนาจากสถาบันการศึกษา รวมถึงความร่วมมือกันอย่างใกล้ชิด ระหว่างผู้ผลิตหุ่นยนต์ ผู้ออกแบบโปรแกรม ผู้ผลิตชิ้นส่วน และผู้ผลิตสินค้า
อุตสาหกรรมขั้นสูง นอกจากนี้ อุตสาหกรรมหุ่นยนต์ยังต้องอาศัยเงินทุนในการวิจัยและพัฒนาค่อนข้างสูง ทั้งยังต้องอาศัยเวลาและการประหยัดจากขนาดจึงจะ
ความคุ้มค่าในการลงทุน ดังนั้น ผู้ผลิตหลักในอุตสาหกรรมหุ่นยนต์จึงรวมกลุ่มอยู่ในประเทศที่เป็นผู้น าทางเทคโนโลยีระดับโลก

 การส่งออกหุ่นยนต์ในตลาดโลก

Note: * Estimated by the International Federation of Robotics

Source: International Federation of Robotics (2019), compiled by Krungsri Research

Figure 5: Demand for Robots in Asia 2011-2017 
and Projected Demand 2018-2021
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Figure 6: Demand for Robots in Asia by Country, 2017

China
53%

Japan
18%

South Korea
15%

Taiwan
4%

India
1%

Thailand
1%

Others
8%

Source: International Federation of Robotics (2019), compiled by Krungsri Research



Research Intelligence | Krungsri Research 6

ประเทศจีนถือเป็นผู้น าเข้าหุ่นยนต์คิดเป็นสัดส่วนสูงสุดในตลาดโลกคิดเป็นร้อยละ 20.6 ขณะที่เยอรมัน สหรัฐอเมริกา และอิตาลี ถือเป็นประเทศผู้
น าเข้าหุ่นยนต์ในอันดับรองลงมาคิดเป็นร้อยละ 9.0 ร้อยละ 8.9 และร้อยละ 4.2 ตามล าดับ สิ่งที่น่าสนใจอีกประการหนึ่งคือ กลุ่มประเทศเศรษฐกิจใหม่ 
(Emerging markets) เช่น อินเดีย หรือกลุ่มยุโรปตะวันออก เช่น สาธารณรัฐเช็ก มีบทบาทเป็นผู้น าเข้าหุ่นยนต์ท่ีส าคัญเช่นกัน กลุ่มประเทศเหล่านี้
ล้วนเป็นแหล่งรองรับการย้ายฐานการผลิตจากประเทศพัฒนาแล้วในระบบห่วงโซ่อุปทานโลก

การน าเข้าหุ่นยนต์ของกลุ่มประเทศเศรษฐกิจใหม่แสดงถึงการกระจายฐานการผลิตออกมายังประเทศที่มีศักยภาพทางเศรษฐกิจสูง ส่งผลให้ผู้ส่งอ อก
หุ่นยนต์ในตลาดโลกเริ่มปรับเป้าหมายจากการผลิตหุ่นยนต์เพ่ือจ าหน่ายในประเทศพัฒนาแล้วไปเป็นการผลิตหุ่นยนต์เพื่อรองรับการเติบโตของความต้องการใน
กลุ่มประเทศเศรษฐกิจใหม่มากขึ้น

 การน าเข้าหุ่นยนต์ในตลาดโลก

 อุตสาหกรรมหุ่นยนตแ์ละระบบอัตโนมัติของไทย: เราอยู่ตรงไหนในโลก

ส าหรับประเทศไทย วิจัยกรุงศรี วิเคราะห์ปริมาณความต้องการ
หุ่นยนต์จากฐานข้อมูลของ IFR พบว่า แนวโน้มความต้องการหุ่นยนต์
ของไทยมีทิศทางเพิ่มข้ึนอย่างต่อเน่ือง โดยอุปสงค์ต่อหุ่นยนต์
อุตสาหกรรมของไทย เพ่ิมขึ้นจาก 2,556 ตัว ในปี 2558 เป็น 3,386 ตัว ใน
ปี 2560 IFR ยังคาดว่าความต้องการหุ่นยนต์ของไทยจะเพิ่มถึงระดับ 
7,000 ตัวภายในปี 2564 ทั้งนี้เม่ือปี 2560 ที่ผ่านมา อุปสงค์ต่อหุ่นยนต์
อุตสาหกรรมของไทยเพิ่มขึ้นถึงร้อยละ 28.0 ขณะที่ความต้องการ
หุ่นยนต์อุตสาหรรมของไทยยังจะขยายตัวต่อเน่ืองโดยเฉล่ีย 
(CAGR) ประมาณร้อยละ 20.0 ต่อปีในช่วงปี 2561-2564 ซึ่งเป็นอัตรา
การขยายตัวที่สูงกว่าการเติบโตของตลาดโลกและประเทศในภูมิภาค
เอเชีย

Figure 7: Market Share of the Principal Exporters of Robotics, 2018 

Source: Trade Map (2019), compiled by Krungsri Research
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Figure 8: Market Share of The Main Importers of Robotics, 2018
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Figure 9: Demand for Robots in Thailand 2015-2017
and Projected Demand 2018-2021 

Note: * Estimated by the International Federation of Robotics

Source: International Federation of Robotics (2019), compiled by Krungsri Research
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หากพิจารณาในเชิงมูลค่าการน าเข้าจากฐานข้อมูล Trademap พบว่า ในช่วง
ระหว่างปี 2545-2561 นั้น ไทยน าเข้าหุ่นยนต์โดยเฉลี่ยประมาณปีละ 896.3 ล้าน
เหรียญสหรัฐ โดยเฉพาะระยะ 2-3 ปีที่ผ่านมา การน าเข้าหุ่นยนต์ของไทยมี
แนวโน้มเพิ่มข้ึน โดยมีอัตราการขยายตัวโดยเฉล่ียประมาณร้อยละ 5.3 ตาม
กระแสการย้ายฐานการผลิต รวมถึงการปรับกระบวนการผลิตในระบบห่วงโซ่
อุปทานของภูมิภาคเพ่ือสนับสนุนการค้าระหว่างกันภายในเอเชีย การติดตั้งหุ่นยนต์
ในภาคอุตสาหกรรมของไทยที่มีทิศทางเพิ่มขึ้นนี้ ยังบ่งชี้ถึงความจ าเป็นในการน า
หุ่นยนต์มาใช้ในกระบวนการผลิตร่วมกับแรงงานคน จากฐานข้อมูลของ IFR พบว่า 
เม่ือปี 2560 ที่ผ่านมานั้น อัตราการใช้หุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรมยานยนต์ของไทย ซึ่ง
เป็นสาขาอุตสาหกรรมที่เน้นการใช้เครื่องจักร มีสัดส่วน 974 ตัวต่อแรงงาน 10,000 คน 
อยู่ในระดับใกล้เคียงกับสเปน (990) แต่ยังคงสูงกว่าไต้หวัน (940) อย่างไรก็ตาม ยังคง
ต่ ากว่าประเทศอุตสาหกรรมอีกหลายประเทศ เช่น เกาหลีใต้ (2,435) แคนาดา (1,354) 
สหรัฐอเมริกา (1,200) เยอรมัน (1,162) ญี่ปุ่น (1,158) ฝรั่งเศส (1,156) รวมถึง 
ออสเตรีย (1,083) และ สโลวี เนีย (1,075) แสดงว่า ไทยยังคงอยู่ในช่วงปรับ
กระบวนการผลิตไปใช้หุ่นยนต์เพ่ิมมากขึ้น แม้ในกลุ่มอุตสาหกรรมยานยนต์ที่ได้น า
หุ่นยนต์มาใช้ร่วมกับแรงงานคนบ้างแล้ว แต่สัดส่วนการปรับใช้หุ่นยนต์เพื่อการผลิต 
ร่วมกับแรงงานคน ยังต่ ากว่าประเทศอุตสาหกรรมอีกหลายประเทศ จึงยังคงมีช่องว่าง
อีกมากในการน าหุ่นยนตม์าใช้ในภาคการผลติของไทย อีกทั้งเป็นโอกาสในการส่งเสริม
การผลิตหุ่นยนต์ในประเทศไทยเพื่อเพิ่มผลิตภาพของแรงงาน และสร้างศักยภาพการ
ผลิตต่อไปในระยะยาว

นอกเหนือจากการน าเข้าหุ่นยนต์ส าเร็จรูปแล้ว ไทยยังจ าเป็นต้องน าเข้า
ช้ินส่วนและอุปกรณ์ท่ีเกี่ยวเน่ืองกับการผลิตหุ่นยนต์ เพื่อน ามาประกอบเป็น
ชิ้นส่วนหุ่นยนต์รวมถึงใช้ในการออกแบบและติดตั้งระบบอัตโนมัติ อุปกรณ์ส่วนใหญ่
ท่ีน าเข้าเป็นอุปกรณ์ประมวลผล หน่วยเก็บความจ า และแผงวงจรหลักใน
หน่วยประมวลผล ซึ่งเป็นอุปกรณ์ในส่วนควบคุม (Controller) ที่ช่วยให้หุ่นยนต์
สามารถท างานได้โดยอัตโนมัติ ขณะเดียวกันยังมีความต้องการน าเข้าอุปกรณ์ตัด
ต่อไฟฟ้า และอุปกรณ์ควบคุมอัตโนมัติ ซึ่งถือเป็นส่วนตรวจรู้ (Sensor) ของ
หุ่นยนต์ การน าเข้าอุปกรณ์ทั้งสองกลุ่มนี้ มีสัดส่วนรวมกันถึงร้อยละ 38.0 ของการ
น าเข้าอุปกรณ์เพื่อใช้ในการผลิตหุ่นยนต์ของไทย แสดงว่า ภาคอุตสาหกรรมของไทย
ยังมีข้อจ ากัดในการผลิตชิ้นส่วนประเภทอุปกรณ์ส่วนควบคุมและส่วนตรวจรู้ ซึ่งเป็น
กลไกส าคัญในการพัฒนาหุ่นยนต์ให้สามารถท างานโดยอัตโนมัติ 
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Figure 11: Component Parts Imported to Thailand 
for use in Robotics Assembly, 2018

Source: Trade Map (2019), compiled by Krungsri Research

 ศักยภาพในการผลิตและส่งออกหุ่นยนต์ของไทย

ถึงแม้ว่าไทยจะต้องน าเข้าหุ่นยนต์ส าเร็จรูปรวมถึงชิ้นส่วนและอุปกรณ์ที่ใช้ในการผลิตหุ่นยนต์ แต่ไทยยังมีความสามารถในการผลิตและส่งออกชิ้นส่วนและ
อุปกรณ์ที่ใช้ในการผลิตหุ่นยนต์ รวมถึงแขนกลซึ่งเป็นอุปกรณ์พื้นฐานของหุ่นยนต์ วิจัยกรุงศรี ได้วิเคราะห์ข้อมูลจาก Trademap และประเมินว่า ไทยมีศักยภาพ
ในการผลิตและส่งออกอุปกรณ์ขับเร้าและอุปกรณ์ทางกล โดยมูลค่าการส่งออกสินค้ากลุ่มดังกล่าวเพิ่มขึ้นจาก 6,883.6 ล้านเหรียญสหรัฐในปี 2553 เป็น 
9,201.5 ล้านเหรียญสหรัฐในปี 2561 หรือเพิ่มข้ึนโดยเฉล่ียประมาณร้อยละ 7.8 ต่อปีในช่วงเกือบสิบปีท่ีผ่านมา หากพิจารณาจากโครงสร้างการส่งออกใน
ปี 2561 จะพบว่า ไทยส่งออกเครื่องเปลี่ยนกระแสไฟฟ้าและอุปกรณ์ควบคุมระยะไกล ซ่ึงเป็นอุปกรณ์ขับเร้า คิดเป็นสัดส่วนร้อยละ 20.1 และร้อยละ 15.4 ขณะที่
ส่งออกเครื่องส่งก าลังและตลับลูกปืน ที่จัดเป็นอุปกรณ์ทางกล มีสัดส่วนคิดเป็นร้อยละ 16.4 และร้อยละ 6.8  ของมูลค่าการส่งออกสินค้าในกลุ่มนี้ทั้งหมด การ
ขยายตัวของการส่งออกชิ้นส่วนที่ใช้ในการผลิตหุ่นยนต์ของไทยดังกล่าว ถูกขับเคลื่อนด้วยการส่งออกตลับลูกปืนท่ีมีอัตราการเติบโตโดยเฉล่ียสูงถึงปีละ
ประมาณร้อยละ 12.6 ทั้งนี้ตลับลูกปืนหรือตุ๊กตาแบริ่ง ถือเป็นอุปกรณ์ข้อต่อส่วนส าคัญในการผลิตหุ่นยนต์ประเภทแขนกล นอกจากนี้ การส่งออก
ชิ้นส่วนที่ใช้ผลิตหุ่นยนต์ประเภทอุปกรณ์ทางกลอื่นๆ เช่น เพลาข้อเหวี่ยง เพลาลูกเบี้ยว เครื่องปั๊มเข้ารูปชิ้นงานโลหะแผ่น ต่างมีอัตราการขยายตัวค่อนข้างสูงถึง
ประมาณร้อยละ 11.5 ต่อปี ขณะเดียวกัน มูลค่าการส่งออกอุปกรณ์ขับเร้าประเภทเกียร์ที่เป็นตัวส่งก าลังในการขับเคลื่อนนั้น เติบโตในอัตราสูงเช่นกัน โดย
ขยายตัวเฉลี่ยประมาณร้อยละ 10.9 ต่อปี กล่าวได้ว่า ประเทศไทยถือเป็นฐานการผลิตชิ้นส่วนประเภทอุปกรณ์ขับเร้าและอุปกรณ์ทางกลเพื่อรองรับความต้องการ
ในตลาดโลก

Figure 10: Value of Imports of Robots to Thailand, 
2002-2018

Source: Trade Map (2019), compiled by Krungsri Research
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นอกจากการส่งออกชิ้นส่วนประเภทอุปกรณ์ขับเร้าและอุปกรณ์ทาง
กลในการผลิตหุ่นยนต์แล้ว ไทยยังสามารถส่งออกหุ่นยนต์ประเภท
แขนกลจ าหน่ายในตลาดโลก ท้ังน้ีมูลค่าการส่งออกอุปกรณ์แขนกล
ของไทยเพิ่มข้ึนอย่างรวดเร็วในช่วง 5 ปีท่ีผ่านมา จาก 1.3 ล้าน
เหรียญสหรัฐในปี 2555 เป็น 5.6 ล้านเหรียญสหรัฐในปี 2561 หรือเพิ่มข้ึน
ประมาณ 4.3 เท่า แต่เม่ือเทียบกับประเทศอื่นทั่วโลกแล้ว ไทยมีส่วนแบ่ง
ตลาดเพียงร้อยละ 0.09 ของมูลค่าการส่งออกแขนกลในตลาดโลก ถือเป็น
ผู้ส่งออกล าดับที่ 9 ของภูมิภาคเอเชีย รองจาก ญี่ปุ่น จีน เกาหลีใต้ ไต้หวัน 
สิงคโปร์ ฮ่องกง สิงคโปร์ และมาเลเซีย ตามล าดับ

เม่ือจ าแนกตลาดส่งออกแขนกลของไทยโดยใช้ข้อมูลล่าสุดในปี 
2561 จะพบว่า ไทยส่งออกไปยังตลาดสหรัฐอเมริกาสูงสุดเป็นอันดับแรก
มูลค่าประมาณ 1.2 ล้านเหรียญสหรัฐ คิดเป็นสัดส่วนร้อยละ 22.0 ของ
การส่งออกทั้งหมด รองลงมาเป็นมาเลเซีย (ร้อยละ 14.4) อินเดีย (ร้อยละ 
14.0)  สิงคโปร์ (ร้อยละ 7.1) และญี่ปุ่น (ร้อยละ 6.6) ไทยจึงก าลังมี
บทบาทมากยิ่งข้ึนต่อการตอบรับกระแสการปรับกระบวนการผลิต
ของหลายประเทศในภูมิภาคเอเชียให้สอดคล้องกับระบบห่วงโซ่
อุปทานของโลก ดังจะเห็นได้ว่าแหล่งส่งออกแขนกลหลักของไทยส่วน
ใหญ่อยู่ในภูมิภาคเอเชีย

จากการวิเคราะห์ข้อมูลการส่งออกและการน าเข้าชิ้นส่วนอุปกรณ์ที่
ใช้ในการผลิตหุ่นยนต์ วิจัยกรุงศรี มองว่า ไทยยังมีข้อจ ากัดในการผลิต
หุ่นยนต์ที่จะตอบสนองต่อความต้องการน ามาใช้เพื่อปรับระบบการผลิต
อุตสาหกรรมไปสู่ระบบอัตโนมัติ ขณะเดียวกัน ยังมีความจ าเป็นต้องน าเข้า
ชิ้นส่วนของอุปกรณ์ตรวจรู้และอุปกรณ์ควบคุม ถือเป็นเครื่องชี้ว่าไทยมี
ข้อจ ากัดในการพัฒนาเทคโนโลยีขั้นสูงในการผลิตอุปกรณ์กลุ่มดังกล่าว
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Figure 12: Value of Exports of Parts and Components used in 
Robotics Manufacturing, 2010-2018
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Figure 13: Export Markets for Thai Robotic Arms, 2018

Source: Trade Map (2019), compiled by Krungsri Research

Figure 14: Market Share of Exports of 
Thai Robotic Arms, 2018
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ตามนโยบายการพัฒนาอุตสาหกรรม 4.0 ของรัฐบาล ได้ก าหนดให้อุตสาหกรรมหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติเป็นหนึ่งในอุตสาหกรรมสมัยใหม่ ซึ่งถือเป็น
เป้าหมายในการขับเคลื่อนเศรษฐกิจไทยให้มีศักยภาพการเติบโตที่สูงขึ้น การปรับเปล่ียนกระบวนการผลิตโดยใช้หุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติจะสนับสนุน
ให้อุตสาหกรรมดั้งเดิมท่ีส าคัญของไทย เช่น อุตสาหกรรมยานยนต์ อิเล็กทรอนิกส์ ยกระดับคุณภาพผลิตภัณฑ์โดยการใช้เทคโนโลยีข้ันสูงเพื่อเข้า
สู่อุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะ ท่ีจะมีความล้ าสมัยมากข้ึนกว่าเดิม อย่างไรก็ตาม กลุ่มอุตสาหกรรมหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ (Robotics cluster) ของไทยยังถือว่ามีขนาดเล็กเม่ือเทียบกับสาขาการผลิตอื่น 

จากข้อมูลของส านักงานเศรษฐกิจอุตสาหกรรม (2561) ระบุว่า ในปี 2561 ประเทศไทยมีผู้บูรณาการระบบ (System Integrators: SI) ซึ่งเป็นผู้ให้บริการ
ออกแบบระบบการผลิตอัตโนมัติ (Production automation) จ านวนประมาณ 100 ราย ผู้ประกอบการกลุ่มนี้ให้บริการติดตั้งหุ่นยนต์เพ่ือช่วยเพ่ิมประสิทธิภาพการ
ท างานของแรงงาน ย่นระยะเวลาการท างาน เพิ่มความแม่นย าเที่ยงตรงในการผลิต เช่น การจัดการไลน์การผลิต การจัดเรียงสินค้าอัตโนมัติ การจัดการคลังสินค้า
อัตโนมัติ ผู้ประกอบการกลุ่มนี้ ยกตัวอย่างเช่น บริษัท ยูเรกา ดีไซน์ จ ากัด (มหาชน) บริษัท ที เอ็ม ซี อุตสาหกรรม จ ากัด (มหาชน) และ บริษัท ออลล่า จ ากัด 
(มหาชน) ขณะเดียวกันยังมีผู้ประกอบการไทยที่เป็นผู้ผลิตแขนกลอุตสาหกรรมจ านวนประมาณ 4-5 ราย เช่น บริษัท ยูนิคัล เวิร์คส์ จ ากัด และ บริษัท อาร์เอสที
โรโบติกส์ จ ากัด ส าหรับผู้ประกอบการผลิตหุ่นยนต์นั้น ส่วนใหญ่เป็นการร่วมทุนกับต่างประเทศ เช่น บริษัท ยาสกาว่า อิเล็คทริก (ประเทศไทย) จ ากัด 

การที่มีผู้ประกอบการจ านวนน้อย ภาครัฐจึงมีมาตรการสนับสนุนให้มีการลงทุนตั้งโรงงานผลิตหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ โดยผู้ประกอบการสามารถขอรับ
การส่งเสริมการลงทุนเพ่ือรับสิทธิประโยชน์ตามมาตรการส่งเสริมการพัฒนาคลัสเตอร์หุ่นยนต์โดยเฉพาะในพ้ืนที่เขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษภาคต ะวันออก 
(Eastern Economic Corridor: EEC) จากข้อมูลของส านักงานคณะกรรมการส่งเสริมการลงทุน (2562) พบว่า ณ สิ้นเดือนมิถุนายน 2562 มีผู้ประกอบการยื่น
ขอรับการส่งเสริมการลงทุนไปแล้วทั้งสิ้น 45 โครงการ คิดเป็นมูลค่าโครงการ 4,063 ล้านบาท ทั้งนี้ มีผู้ผลิตหุ่นยนต์รายส าคัญของโลกยื่นขอรับการส่งเสริมการ
ลงทุนในพื้นที่อีอีซีแล้ว เช่น บริษัท นาชิ เทคโนโลยี (ประเทศไทย) จ ากัด ซึ่งเป็นผู้ผลิตหุ่นยนต์จากประเทศญี่ปุ่น และ บริษัท เซียะซัน โรบอต แอนด์ ออโต้เมชั่น 
จ ากัด ซ่ึงเป็นผู้ผลิตหุ่นยนต์ รวมถึงรถล าเลียงอัตโนมัติ (Automated guided vehicle: AGV) จากประเทศจีน การลงทุนดังกล่าวข้างต้นจะช่วยกระตุ้นความ
ต้องการช้ินส่วนและอุปกรณ์หุ่นยนต์ และสามารถยกระดับความสามารถของผู้ประกอบการไทยจากการผลิตหุ่นยนต์ประเภทแขนกลไปสู่การผลิต
หุ่นยนต์อัตโนมัติท่ีมีความซับซ้อนมากยิ่งข้ึน ทั้งยังจะส่งเสริมให้ผู้บูรณาการระบบ (System Integrator: SI) สามารถใช้หุ่นยนต์ที่ผลิตในประเทศไทยเพื่อ
รองรับการปรับคุณภาพการผลิตสินค้าอุตสาหกรรมของไทย (Upgrading) ให้สอดรับกับการปรับระบบการผลิตในห่วงโซ่อุปทานของโลก 

วิจัยกรุงศรี ได้ประเมินสถานะปัจจุบันของอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของไทยเม่ือเทียบกับอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของโลก พบว่า การผลิตหุ่นยนต์ประ เภทแขนกล
ของไทยถือเป็นส่วนหนึ่งของระบบห่วงโซ่อุปทานของโลก จากการวิเคราะห์การใช้แขนกลที่ผลิตจากไทยของกลุ่มประเทศที่เป็นตลาดส่งออกหลักในภูมิภาคเอชีย 
ซึ่งประกอบด้วย มาเลเซีย สิงคโปร์ และญี่ปุ่น โดยใช้ฐานข้อมูล Trademap ในปี 2561 จะพบว่า ประเทศเหล่านี้น าเข้าแขนกลจากไทยไปใช้ผลิตหุ่นยนต์ส าหรับ
งานวิศวกรรมส ารวจและงานโยธา หุ่นยนต์ส าหรับงานไมโครอิเล็กทรอนิกส์ที่ผลิตแผงวงจรพิมพ์โดยการสร้างลายวงจรด้วยแสง (Photolithography) และหุ่นยนต์
เพื่อผลิตมอเตอร์ไฟฟ้า ซึ่งถือเป็นงานที่ต้องอาศัยความละเอียด แม่นย า และเสี่ยงต่ออันตราย ไทยจึงถือเป็นส่วนหนึ่งของฐานการผลิตแขน กลเพื่อป้อน
อุตสาหกรรมหุ่นยนต์ที่ใช้เทคโนโลยีขั้นสูงในภูมิภาคเอเชีย หากผู้ประกอบการไทยสามารถเชื่อมโยงการผลิตโดยใช้อุปกรณ์ตรวจรู้และอุปกรณ์ ควบคุมไปผลิต
หุ่นยนต์อัตโนมัติส าหรับงานที่มีความซับซ้อนและต้องใช้เทคโนโลยีในระดับที่สูงขึ้น จะช่วยยกระดับความสามารถในการผลิตหุ่นยนต์ของไทยได้ต่อไปในอนาคต

 การลงทุนในอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของไทย

มองไปข้างหน้า: โอกาสของอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของไทยในอนาคต

จากการวิเคราะห์ความพร้อมและโอกาสของอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ส าหรับประเทศไทย วิจัยกรุงศรี มองว่า ประเทศไทยมีจุดแข็งในอุตสาหกรรม
ทางด้านการผลิตแขนกล ซึ่งไทยมีความสามารถในการส่งออกอยู่แล้ว นอกจากนี้ ผู้ประกอบการไทยท่ียังคงใช้วิธีการผลิตสินค้าอุตสาหกรรมแบบ
ดั้งเดิมที่เน้นการใช้แรงงานคนเป็นหลัก มีความจ าเป็นต้องปรับกระบวนการผลิตมาเป็นระบบกึ่งอัตโนมัติโดยอาจเร่ิมต้นจากการใช้แขนกลร่วมกับ
แรงงานคน อีกประการหนึ่ง คือ ภาคสถาบันการศึกษาของไทยมีความพร้อมในการสนับสนุนการพัฒนาอุตสาหกรรมดังกล่าว

Figure 15: Applications for Investment Support from the Robotics and Automation Sector, 2016-2019

Source: The Board of Investment (2019), compiled by Krungsri Research

2016 2017 2018 Jan-June, 2019

Number of projects 1212 22 6 5

Investment value (THB m) 1,304 1,848 151 760
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จากข้อมูลของกระทรวงอุตสาหกรรม (2560) ระบุว่า สถาบันการศึกษาของไทยมีความเชี่ยวชาญในการพัฒนาบุคลากรและให้ค าปรึกษาทางวิชาการด้าน
หุ่นยนต์ เพ่ือรองรับการขยายการผลิตหุน่ยนต์และปรับการผลิตไปสู่ระบบอัตโนมัติ ในปัจจุบันสถาบันการศึกษาที่เปิดสอนและฝึกอบรมทางด้านวิทยาการหุ่นยนต์
ทั่วประเทศจ านวน 9 แห่ง ได้รวมตัวกันเป็นเครือข่ายศูนย์ความเป็นเลิศด้านหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ โดยจะมีบทบาทส าคัญในการผลิตก าลังคนด้านหุ่นยนต์ 
และช่วยให้ค าแนะน าแก่ผูป้ระกอบการในการเลือกใช้หุ่นยนต์และวางระบบอัตโนมัติที่เหมาะสมกับกระบวนการผลิต วิจัยกรุงศรี มองว่าสถาบันการศึกษาส่วน
ใหญ่มีความเช่ียวชาญในวิทยาการทางด้านการเคล่ือนท่ี การเคล่ือนย้ายช้ินงาน วิทยาการด้านการรับรู้ รวมท้ังมีความสามารถในการรับรองและ
ทดสอบทางวิศวกรรม ซึ่งจะเอื้อต่อการสนับสนุนผู้ประกอบการหันมาใช้แขนกลและหุ่นยนต์เพิ่มข้ึน อย่างไรก็ตาม ยังคงมีสถาบันการศึกษาเพียงบาง
แห่งที่มีความเชี่ยวชาญในวิทยาการขั้นสูงทางด้านการออกแบบระบบสมองกลฝังตัว (Embedded system design) โรงงานอัจฉริยะ (Smart factory) อันเป็น
พื้นฐานของการพัฒนาไปสู่การผลิตแบบอัตโนมัติ จึงจ าเป็นอย่างยิ่งที่จะต้องส่งเสริมการพัฒนานวัตกรรมทางด้านนี้ในระยะต่อไป

จากการศึกษาแนวทางในการพัฒนาอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของหลายประเทศในภูมิภาคเอเชีย เช่น ญี่ปุ่น เกาหลีใต้ ไต้หวัน สิงคโปร์ จีน พบว่า ตัวขับเคล่ือน
การใช้หุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรมท่ีส าคัญอย่างมาก คือ นโยบายสนับสนุนการพัฒนานวัตกรรมด้านหุ่นยนต์และการส่งเสริมให้น าหุ่นยนต์มาใช้
ในภาคอุตสาหกรรม ยกตัวอย่างเช่น ญี่ปุ่นได้ก าหนดนโยบาย “การปฏิวัติอุตสาหกรรมใหม่ที่ขับเคลื่อนโดยหุ่นยนต์ (New industrial revolution driven by
robots)” ส่วนเกาหลีใต้ได้ออกกฎหมายสนับสนุนการใช้หุ่นยนต์ “การพัฒนาและส่งเสริมหุ่นยนต์อัจฉริยะ (Intelligent Robot Development and Promotion
Act)” ขณะที่ไต้หวันมีนโยบายส่งเสริมการใช้หุ่นยนต์ที่มุ่งเน้นให้วิสาหกิจขนาดกลางและเล็กหันมามาใช้หุ่นยนต์ส าหรับเทคโนโลยีสมัยใหม่ กลุ่มประเทศเหล่านี้
รวมถึงประเทศสิงคโปร์ให้สิทธิประโยชน์ทางภาษีส าหรับการลงทุนใหม่โดยใช้หุ่นยนต์รวมถึงการติดตั้งหุ่นยนต์แทนเครื่องจักรเดิมที่เสื่อมสภาพ ในกรณีของจีนนั้น 
ทั้งภาครัฐบาลกลางและรัฐบาลท้องถิ่นในระดับมณฑลให้การสนับสนุนภาคเอกชนและรัฐวิสาหกิจเปลี่ยนผ่านการให้เงินอุดหนุนเพื่อส่งเสริมการ ลงทุนติดตั้ง
หุ่นยนต์และการเปลี่ยนมาใช้หุ่นยนต์ทดแทนเครื่องจักรเก่าภายใต้ “แผนพัฒนาอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ระดับชาติ (Robotic Industry Development Plan 2016-
2020)” ด้วยการสนับสนุนอย่างจริงจังดังกล่าว จ านวนหุ่นยนต์ที่ผลิตในจีนได้เพิ่มขึ้นจาก 5,800 ตัวในปี 2555 เป็น 131,000 ตัวในปี 2560 หรือเพิ่มขึ้นถึง
ประมาณ 20 เท่า รวมทั้งจ านวนผู้ประกอบการผลิตหุ่นยนต์ได้เพิ่มจ านวนมากขึ้นจาก 221 บริษัทในปี 2548 เป็น 6,478 บริษัทในปี 2558 หรือเพิ่มมากขึ้น
ประมาณ 29 เท่าภายในช่วงเวลาเพียง 10 ปี มาตรการส่งเสริมการใช้หุ่นยนต์ดังกล่าวยังช่วยสนับสนุน “นโยบายส่งเสริมการส่งออกสินค้าคุณภาพสูงที่ผลิตในจีน 
(Made in China 2025)” ซึ่งมีเป้าหมายยกระดับคุณภาพสินค้าอุตสาหกรรมของจีนจากสินค้าที่มีราคาถูกกว่าประเทศอ่ืนไปเป็นสินค้าที่ใช้นวัตกรรมขั้นสูง กล่าว
ได้ว่าการยกระดับคุณภาพสินค้า ถือเป็นจุดมุ่งหมายส าคัญของการน าหุ่นยนต์มาใช้ในกระบวนการผลิต และต้องอาศัยความร่วมมือกัน ทั้งผู้ปร ะกอบการ 
สถาบันการศึกษา และภาครัฐ

TGI EEI FIBO CU MU KMUTNB KKU CMU KMITL

Robotic &Automation Performance & Accuracy X X X X X X

Machine Vision X X X X X X X

Human Machine Interface X X X X X X

Sensor Technology X X X X X X

Industrial Communication and System Integration X X X X X X

Mechanic Link & Precision Mechanical 

Transmission
X X X X

Motion and Drive Control X X X X X X X X X

Robotic Tooling & Machine Design X X X X

Robotic & Automation Software X X X X X X X

Embedded, PC Base Design X X X

Robotic & Automation AI, AR, VR X X X X X

Robotic & Automation Safety Device X X X X X

Robotic & Automation System Commissioning X X X X X X X X

Robotic Work Cell & Automation Design X X X

Smart Factory X X X X

Figure 16: Specializations of Centers of Robotic Excellence at Institutes of Higher Education

Note: Centers of Robotic Excellence (CoREs) have been established at 9 institutes of higher education: the Thai-German Institute (TGI), the Electrical and Electronics Institute (EEI), the Institute of 

Field Robotics (FIBO), Chulalongkorn University (CU), Mahidol University (MU), King Mongkut’s University of Technology North Bangkok (KMUTNB), Khon Kaen University (KKU), Chiang Mai University

(CMU), and King Mongkut's Institute of Technology Ladkrabang (KMITL).

Source: Ministry of Industry ‘Drivers of the Development of the Robotics and Automated Systems Sector’ (2017)
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ในด้านความจ าเป็นของการพัฒนาระบบการผลิตของผู้ประกอบการไทยนั้น 
สถาบันวิทยาการหุ่นยนต์ภาคสนาม มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
ได้ส ารวจสถานะการใช้เครื่องจักรอัตโนมัติของผู้ผลิตภาคอุตสาหกรรมเม่ือปี 
2558 พบว่า มีผู้ประกอบการไทยเพียงร้อยละ 5 เท่าน้ันท่ีน าหุ่นยนต์และ
เคร่ืองจักรมาใช้ในการเช่ือมต่อระหว่างสถานีการผลิตอย่างสมบูรณ์ ผ่าน
การใช้หุ่นยนต์โหลดชิ้นงานเข้าและออกในสถานีการผลิต (Material handling)
และการใช้หุ่นยนต์เคลื่อนที่ได้ในการล าเลียงช่วยให้การผลิตมีความต่อเนื่อง 
ขณะที่มีผู้ประกอบการร้อยละ 10 ท่ีน าหุ่นยนต์มาใช้ในการโหลดช้ินงาน
เข้าออก แต่ไม่ได้ใช้หุ่นยนต์ล าเลียงระหว่างสถานีการผลิต ระบบการผลิตจึง
ยังคงมีลักษณะเป็นช่วง กล่าวอีกนัยหนึ่ง คือ ยังคงเป็นระบบหุ่นยนต์กึ่งอัตโนมัติ 
(Semi-automated robot) นอกจากนี้ ยังมีผู้ประกอบการอีกประมาณร้อยละ 
60 ท่ีได้น าเคร่ืองจักรแบบตั้งโปรแกรมมาใช้บ้าง แต่ไม่ได้น าหุ่นยนต์มาใช้
โหลดช้ินงาน (ใช้เครื่องจักรแบบตั้งโปรแกรมและสายพาน ร้อยละ 25 และใช้
เครื่องจักรแบบตั้งโปรแกรมแต่ไม่ได้ใช้ระบบสายพาน อีกร้อยละ 35) สิ่งที่ส าคัญ
คือ มีผู้ประกอบการในภาคอุตสาหกรรมถึงร้อยละ 25 ที่ยังใช้เพียงแรงงานคน
ทั้งหมดในกระบวนการผลิต ผลการส ารวจดังกล่าวสะท้อนว่า มีผู้ผลิต
ภาคอุตสาหกรรมรวมกันถึงร้อยละ 85 ท่ียังมิได้ใช้หุ่นยนต์ในกระบวนการ
ผลิต ซึ่งอาจเร่ิมจากการใช้แขนกลโหลดชิ้นงานแบบกึ่งอัตโนมัติก่อน  

ประเด็นส าคัญอีกประการหนึ่งคือ อุตสาหกรรมหุ่นยนต์เป็นอุตสาหกรรมที่มีการรวมกลุ่ม จ าเป็นที่จะต้องอาศัยความร่วมมือระหว่างสถาบันกา รศึกษา 
ผู้ผลิตชิ้นส่วน ผู้พัฒนาโปรแกรม ผู้ผลิตหุ่นยนต์ และผู้ผลิตสินค้าอุตสาหกรรมที่ใช้เทคโนโลยีขั้นสูง ในการวิจัยและพัฒนาหุ่นยนต์เพื่ อพัฒนาระบบการผลิตให้มี
ความคล่องตัว ยืดหยุ่น และสอดคล้องกับห่วงโซ่อุปทานในตลาดโลก ซึ่งภาครัฐได้มีนโยบายในการจัดตั้งเขตนวัตกรรมระเบียงเศรษฐกิจภาคตะวั นออก (EECi) 
ส่วนหนึ่งจะเป็นเมืองนวัตกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ และอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะ (ARIPOLIS) ที่จะเชื่อมโยงกับอุตสาหกรรมเป้าหมายในพื้นที่เขตเศรษฐกิจ
พิเศษภาคตะวันออก (EEC) วิจัยกรุงศรี เห็นว่า หากคลัสเตอร์หุ่นยนต์ดังกล่าวประสบความส าเร็จในการเช่ือมโยงการผลิตจากอุตสาหกรรมหุ่นยนต์
ไปสู่อุตสาหกรรมเป้าหมายอื่นในพื้นท่ี จะยิ่งเสริมการพัฒนานวัตกรรมด้านหุ่นยนต์ในการแบ่งปันและต่อยอดองค์ความรู้ระหว่างกัน ท้ังยั งจะช่วย
ให้ผู้ผลิตท่ีอยู่ในระบบห่วงโซ่อุปทานต่างปรับเปล่ียนมาใช้หุ่นยนต์มากข้ึนเพื่อให้สอดรับกันตลอดกระบวนการผลิต อันจะช่วยให้การผลักดันการ
พัฒนาอุตสาหกรรมหุ่นยนต์ของไทยเป็นรูปธรรมมากยิ่งขึ้น 

ทั้งนี้ การขยับไปสู่การผลิตสินค้าที่ใช้นวัตกรรมที่ล้ าสมัยตามห่วงโซ่อุปทานของโลก (Global technological frontier) จ าเป็นต้องอาศัยความร่วมมือ ทั้ง
ระหว่างผู้ประกอบการจากต่างประเทศที่มีความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีที่สูงกว่า กับผู้ประกอบการในท้องถิ่นที่รับการถ่ายทอดเทคโนโลยี รว มถึงภาครัฐในการ
อ านวยสะดวกและสร้างบรรยากาศที่เอ้ือต่อการลงทุน ภายใต้หลักการที่ต่างฝ่ายต่างได้รับผลประโยชน์ร่วมกัน ทั้งยังต่างมีส่วนช่วยสร้างค วามเจริญเติบโตทาง
เศรษฐกิจของชาติรวมถึงความม่ังคั่งของประชาชนโดยส่วนรวม สิ่งที่ส าคัญต้องพิจารณาอีกประการหนึ่งคือ นวัตกรรมมักเกิดขึ้นจากสิ่งประดิษฐ์ที่ริเริ่มโดยหน่วย
งานวิจัย สถาบันการศึกษา ตลอดจนการพัฒนาผลิตภัณฑ์ใหม่ในภาคเอกชน ซึ่งการสร้างสรรค์สิ่งใหม่ต้องผ่านการลองผิดลองถูก ใช้เงินลงทุนสู ง และมีความ
เสี่ยงที่อาจจะไม่ประสบความส าเร็จในเชิงพาณิชย์ จึงจ าเป็นต้องได้รับการสนับสนุนจากภาครัฐในการลงทุนโครงสร้างพื้นฐานให้พร้อมและเพี ยงพอ นอกจากนี้
ภาครัฐควรสร้างแรงจูงใจแก่นวัตกรในการพัฒนาผลงานสร้างสรรค์เข้าทดลองจ าหน่าย (Sandbox) ก่อนลงทุนจริงในเชิงพาณิชย์ รวมถึงเป็นตัวกลางในการ
สนับสนุนการทดสอบ การสร้างมาตรฐานผลิตภัณฑ์ และการแลกเปลี่ยนข้อมูลระหว่างกัน อันจะช่วยเพิ่มประสิทธิภาพในการถ่ายทอดเทคโนโลยี รวมถึงกระตุ้น
การใช้นวัตกรรมใหม่ได้อย่างแพร่หลายในวงกว้าง
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Use programmable 
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Figure 17: Extent of Automation in Thai Industry

Source: Institute of Field Robotics at King Mongkut's University of Technology, Thonburi (2015)
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ค ำสงวนสิทธิ์
เอกสารฉบับนี้จัดท าขึ้นจากแหล่งข้อมูลที่เปิดเผยต่อสาธารณชนท่ีน่าเชื่อถือ อย่างไรก็ตามวิจัยกรุงศรีมิอาจรับรองความถูกต้องและความสมบูรณ์ของข้อมูลดังกล่าวได้ ทั้งนี้ข้อคิดเห็นท่ีปรากฏเป็น
ความคิดเห็นของวิจัยกรุงศรี  ไม่จ าเป็นต้องสอดคล้องกับ บมจ. ธนาคารกรุงศรีอยุธยา และขอสงวนสิทธิ์ในการเปล่ียนแปลงความเห็น หรือประมาณการต่างๆ โดยไม่ต้องแจ้งล่วงหน้า

สนใจสมัครรับอีเมล์ได้ที่ krungsri.research@krungsri.com

วิจัยกรุงศรี
ดร.สมประวณิ มันประเสริฐ ผู้บริหารสายงานวิจัยและหัวหน้าทีมวิจยัเศรษฐกิจ

ทีมวิจัยเศรษฐกิจ
 ศรันต์ สุนันท์สถาพร เศรษฐกรอาวุโส (เศรษฐกิจโลก)
 สุจิต ชัยวิชญชาติ เศรษฐกรอาวุโส (เศรษฐกิจไทย)
 จุไรลักษณ์ พลศรี เศรษฐกรอาวุโส (พยากรณ์ตัวเลขเศรษฐกิจ)
 สร้อยสนธิ์ หล่อสุวรรณกุล เศรษฐกรอาวุโส (สปป.ลาว, เวียดนาม, อินโดนีเซีย)
 สถิตย์ แถลงสัตย์ เศรษฐกรอาวุโส (กัมพูชา, เมียนมา, ฟิลิปปินส์)
 ลูกหิน วราโชติเศรษฐ์ เศรษฐกร
 ธนาพร ศรีคล้าย เศรษฐกร

ทีมวิจัยอุตสาหกรรม
 พรพรรณ โภคย์สุพัสตร์ ผู้บริหารฝ่ายวิจัยอุตสาหกรรม
 ธเนศ มหัทธนาลัย นักวิเคราะห์อาวุโส (Manufacturing, Steel)
 ดร.ฉมาดนัย มากนวล นักวิเคราะห์อาวุโส (Construction, S-Curve)
 พูลสุข นิลกิจศรานนท์ นักวิเคราะห์อาวุโส (Healthcare, Modern Trade, ICT)
 ปิยะนุช สถาพงศ์ภักดี นักวิเคราะห์อาวุโส (Transportation & Logistics)
 นรินทร์ ตันไพบูลย์ นักวิเคราะห์อาวุโส (Power Generation, Biofuel, Chemical & Plastic Products)
 พุทธชาด ลุนค า นักวิเคราะห์ (Tourism Sectors, Industrial Estate, Construction Materials)
 วรรณา ยงพิศาลภพ นักวิเคราะห์ (Automobile, Electronics & Electrical Appliances, Food & Beverages)
 พัชรา กลิ่นชวนชื่น นักวิเคราะห์ (Real Estate)
 ชัยวัช โซวเจริญสุข นักวิเคราะห์ (Agricultural Products)

ทีมพัฒนางานวิจัย
 ดร.พิมพ์นารา หิรัญกสิ นักวิเคราะห์อาวุโส
 ตลับลักขณ์ ธนดิษฐ์สุวรรณ นักวิเคราะห์อาวุโส (Financial Sectors)
 รชฏ เลียงจันทร์ นักวิเคราะห์ (Oil & Gas, Petrochemicals)
 อาภากร นพรัตยาภรณ์ นักวิเคราะห์
 ชุติภา คลังจตุรเวทย์ นักวิเคราะห์

ทีมบริหารระบบข้อมูลวิจัย
 สุรัชนี สมประสงค์ เจ้าหน้าที่บริหารงานทั่วไป
 ธมณ เสริญสุขสกุล เจ้าหน้าที่บริหารงานทั่วไป
 เชิดศักดิ์ ศรีชัยตัน เจ้าหน้าที่ระบบข้อมูลวิจัย
 วงศกร แก้วอุดทัง เจ้าหน้าที่ระบบข้อมูลวิจัย


